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Spacetronik

Model: SPB-DOZEE-02

Instrukcja obstugi




Lista komponentow

Uwaga: ponizsze rysunki stuzg wytgcznie jako odniesienie i mogg nieznacznie roznic sie od rzeczywistego wygladu
czesci. Jesli brakuje jakichkolwiek elementdéw lub wystepujg problemy z montazem, skontaktuj sie z obstugg klienta.

3. Pilot bezprzewodowy (x1)

1. Rama podgtéwka (x1) 2. Rama podnédzka (x1)
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4. Uchwyt na materac (x1) 5. L?:;ZIJI;Z(;;% (1D2IS(;<))2ek 6. Gatka (x2)
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8. Kabel zasilajgcy (x1)
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10. Kabel synchronizujacy (x1) 11. Regulowane nogi
(Dla t6zek mniejszych 1200) tozka (x6)

9. Pasek baterii (x1)

7. Adapter (x1)
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Uwaga: Ze wzgledéw bezpieczenstwa montaz té6zka regulowanego musi by¢ zawsze wykonywany przez dwie
osoby; produkt powinien zawsze znajdowac sie na ptaskiej powierzchni przed otwarciem.
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KROK1

Otworz pokrywe pudetka i wyjmij 16zko. Uwazaj, aby nie
przebi¢ pudetka zadnymi ostrymi przedmiotami. Wyjmij
wszystkie akcesoria z opakowania i odtdz je na bok.
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KROK2

Potgcz ze sobg rame tézka i zagtowka.
Nastepnie dokre¢ pokretta.

N
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KROK3 (Uwaga: nie jest wymagane, jesli o

przewody sg juz podtgczone.)
Podtgcz kable i zainstaluj nogi.

¥

a. Podtgcz kabel silnika do
odpowiednich interfejsow
control boxa.

Adapter

b. Podigcz wejsciowy przewdd zasilajgcy (control
boxa) do zasilacza.

Kabel podgtéwka Kabel podnézka

N
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KROK4

Po odwrdceniu tézka zamontuj uchwyt na materac.
(Uwaga: tozko jest ciezkie, nie

przesuwaj po podtodze, nogi t6zka moga
ulec zniszczeniu)

1. Do obracania t6zka
A warning potrzebne sg dwie osoby.
2. Zabronione jest utrzymy-

r'\\“\ wanie ciezaru jednej nogi
=) podczas transportu i obrotu.
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Schemat konfiguracji elektrycznej
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Kable mogag by¢ podtgczone
jedynie jesli stelaz jest poprawnie
zamontowany

Kabel zasilajgcy

tadowarki
USB 5V2A
: x
Kabel
synchronizujgcy || DC Kabel
. Zasilajgcy Adapter
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Instalacja dwoéch 16zek (Opcjonalnie)

tacznik jest zainstalowany na podstawie. Jego instalacja wymaga stop tézka

1. Podtgcz oba konce przewodu synchronizujgcego odpowiednio do skrzynek kontrol-
nych obu t6zek. (Tylko jeden kabel jest wymagany)

2. Umie$c¢ tozko w odpowiedniej pozycji, poluzuj nogi t6zka, nastepnie wsun tgcznik na
Sruby. Dokre¢ nogi.

3. wsun strone a na noge tozka, przekrec fgcznik tak aby strona b byta wsunieta na noge drugiego t6zka.
Dokre¢ nogi.
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Parowanie pilota

Pilot jest sparowany z t6zkiem przed dostawg. Jesli okaze sie, ze przyciski nie dziatajg lub w przypadku wymiany
pilota, sparuj ponownie zgodnie z ponizszymi krokami.
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1. Odigcz zasilanie podstawowe i wigcz zasilgnie po zgasnieciu wskaznika zasilacza. W ciggu 10 sekund, gdy cate
tézko jest wigczone, nacisnij i przytrzymaj " @) "oraz "o

2. Kontrolka pilota miga gdy wchodzi w stan parowania, nastepnie wytgcza sie po pomysinym parowaniu. W

przeciwnym razie nadal miga.



® Remote Overview: 7 N

Pozycja lezgca -

NN
Raise/Lower Head @ Raise/Lower Foot
""" &) &
@EE

Pozycja M1 ---ooeeeeneos ) R Swiatto

----------------------- Pozycja M2
z@ Pozycja “Zero Grawitacji” zmienia kat podgtoéwka na 15°i podnézka na 35°

e Wigcznik swiatet ON/OFF
() A 7 | Podnies/Opusé podgtéwek

AN Podnie$/Opusé podndzek
FLAT

Pozycja lezgca ustawia sie po jednym kliknieciu

M1 M2 Zapisana pozycja po kliknieciu: M1, M2

® Funkcja pamieci:
a. Ustawienie pozycji pamieci: po dostosowaniu t6zka do preferowanego przez uzytkownika kata, nacisnij i przytrzy
maj dowolny z 2 przyciskéw @ przez 5 sekund az wskaznik zamiga 3 razy. Oznacza to, ze ustawienie pozyciji
w pamieci powiodto sie.
Pilot mozna ustawi¢ na 2 pozycje pamieci.
b. Ustawienia fabryczne: przytrzymaj jednoczesnie przyciski FLAT i Zero Gravity przez co najmniej 5 sekund, a
wskaznik zamiga 3 razy. Oznacza to, ze oryginalne ustawienia zostang przywrécone.

® Funkcja synchronizaciji:

Nacisnij i przytrzymaj przycisk FLAT przez 5 sekund, az podswietlenie pilota mignie 3 razy i wigczy sie swiatto

ciggte, co jest traktowane jako synchronizacja dwéch tézek.

Uwaga: Po udanej synchronizacji dwa t6zka zostang automatycznie wypoziomowane, aby dostosowac kat dwoch
t6zek jednoczesnie. Podczas procesu poziomowania kazda operacja zdalnego sterowania zwigzana z podnoszeniem
silnika spowoduje przerwanie synchronizacji i synchronizacja nie powiedzie sie; Gdy synchronizacja jest wytgczona,
nie trzeba ustawia¢ dwdch t6zek pod tym samym katem, o ile podswietlenie pilota mignie 3 razy, a nastepnie
zgasnie, oznacza to, ze funkcja synchronizacji zostata pomysinie wytaczona. Gdy pozycja pamieci jednego z t6zek
zostanie zresetowana, synchronizacja dwoch tézek zostanie wigczona.



Funkcja tadowania USB

tézko zostato wyposazone w tadowarke USB w jego tylnej czesci.
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Parametry tadowania: Wyjscie pojedyncze: SV/2A,
Wyjscie podwojne 5V/3A.

Awaryjna bateria

Wytgcznie do uzytku awaryjnego, w przypadku przerwy w dostawie prgdu. Baterii nie wolno uzywaé¢ do normal-
nej pracy t6zka.(Uwaga: Dozwolone sg tylko klawisze gtowag w dét i stopg w dét.)

. i 3.Podtgcz koniec paska podtrzymujgcego baterie do N
;.Oiclﬂgcz zasilacz od wejsciowego przewodu wejsciowego przewodu zasilajgcego, kiory jest
asliajacego. podtgczony do control boxa.

2.Podtgcz pasek podtrzymujgcy baterie do 2 baterii
alkalicznych 9V. Nie mieszaj producentéw baterii.
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(Brak w zestawie)




Rozwiazywanie problemow

Jesli regulowane tézko ulegnie awarii, zapoznaj sie z rozwigzaniem odpowiedniego problemu w ponizszej tabeli.

Problem

Rozwiazanie

Pilot jest juz sparowany z regulowanym t6zkiem.
Jesli okaze sie, ze przycisk pilota nie dziatajg
prawidtowo lub zmienisz pilota, wykonaj ponizsze
czynno$ci, aby naprawic.

1. Upewnij sig, ze bateria jest natadowana. W razie
potrzeby wymien jg.

2. Odtgcz zasilacz od gniazdka elektrycznego, nastep-

nie podtgcz go ponownie po 1 minucie.

3. W ciggu 10 sekund od podtgczenia tézka, nacisnij i
przytrzymaj jednoczesnie dwa przyciski Podnie$ zagtowek
i Obniz podndzek. Dioda LED na pilocie zacznie migaé.
Gdy dioda przestanie miga¢, oznacza to, ze pilot zostat
pomyslnie sparowany.

Nie aktywuje sie zadna unkcja regulowanego tozka.

1. Upewnij sie, Ze pilot jest prawidtowo podtgczony.

2. Upewnij sie, ze wszystkie kable zasilajgce sg praw-
idlowo podtgczone.

3. Sprawdz, czy przewdd zasilajgcy jest podtgczony do
dziatajgcego gniazdka. Odigcz przewdd zasilajgey z gni-
azdka. Po 30 sekundach podtacz go z powrotem. Nacisnij
dowolny przycisk na pilocie, aby sprawdzi¢, czy dziata.

4. Sprawdz, czy zabezpieczenie przeciwprzepieciowe lub
gniazdo zasilania nie sg uszkodzone. Podtgcz inne dzi-
atajgce urzgdzenie elektryczne, aby sprawdzi¢ gniazdko.

Podnosie sie i opuszcza, ale nie mozesz wroci¢ do
pozycji ptaskiej

1. Regulowane t6zko moze by¢ zablokowane, co wptywa
na jego ptynng prace. Usun przeszkody wokét i pod
tozkiem.

2. Sprawdz czy t6zko nie stoi zbyt blisko $ciany.

Podczas podnoszenia lub opuszczania zagtéwka pod
regulowanym tozkiem stychac klikniecie.

To normalne zjawisko. Silnik wydaje dzwiek klikniecia pod-
czas uzytkowania. Nie jest wymagane zadne dziatanie.

Piski podczas zmiany pozyciji

1. Usun wszystkie kotki, nakretki, sruby lub biate tuleje.
2. Nasmaruj, naktadajgc smar za pomocg wacika.
Zaleca sie stosowanie smaru litowego lub w sprayu.
3. Podczas umieszczania nasmarowanego kotka,
nakretki, Sruby lub tuleji. wsuwajgc z powrotem na t6zko,
upewnij sie, ze nie dokrecites$ niczego zbyt mocno.
4. Dodatkowe rozwigzanie: Po wykonaniu tych krokow,
spryskaj szpilki, nakretki, sruby, tuleje lub inne
potgczenia w tézku za pomocg $rodka poslizgowego.

t6zko zawiesza sie podczas regulacji

1. Usun wszelkie zanieczyszczenia lub przeszkody pod i
wokot regulowanego tozka.

2. Upewnij sie, ze pilot jest prawidtowo podtgczony

3. Mocno nacisnij przycisk podnoszenia lub opuszczania.

Nie dziata przycisk zerowej grawitacji. Inne przyciski
funkcyjne mogg by¢ uzywane normalnie.

Uzyj przycisku FLAT, aby sptaszczy¢ t6zko, a po trzech
sekundach ponownie uzyj przycisku zerowej grawitacji.

Jesli problemu nie mozna rozwigzaé zgodnie z powyzszymi instrukcjami, skontaktuj sie z obstugg klienta.

DMTrade Mikolaj Tomaszewski deklaruje, ze produkt jest zgodny z dyrektywami
EMC (2014/30/EU), LVD (2014/35/EU), RoHS (2011/65/EU + 2015/864/EU)

Wyprodukowano w ChRL dla
DMTrade Mikotaj Tomaszewski
Wisniowa 36, 64-000 Koscian, Poland

NIP: PL6981681757

email: sklep@dmtrade.pl
phone #1: +48 661 082 052
phone #2: +48 726 082 052

www.ergoline.spacetronik.eu
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